
 

Unimate Flexible Mobile Robot 

Datos de contacto 
Empresa: UNIMATE SYSTEMS, S.L. 
Contacto: Cástor González 
Teléfono: +34 633 075 754 
Email: castor.gonzalez@unimaterobotica.com 
Web: www.unimaterobotica.com 
LinkedIn: www.linkedin.com/company/unimate-robotica 

Descrición do proxecto 
Unimate Flexible Mobile Robot é un sistema robotizado móbil e flexible que combina robótica colaborativa, 
visión 3D e tecnoloxía AGV (vehículo de guiado automático), permitindo que un robot desprácese de forma 
autónoma pola planta industrial e opere en diferentes postos de traballo con gran precisión. 

Esta solución facilita o fluxo de pezas en contornas industriais, colaborando de maneira segura cos operarios e 
realizando tarefas como carga, descarga e manipulación de pezas. 

O sistema rompe coa rixidez das estacións fixas de traballo, achegando mobilidade e flexibilidade aos procesos 
produtivos, adaptándose a contornas de traballo cambiantes. 

Solución e tecnoloxías 
Unimate é un robot móbil flexible que combina robótica colaborativa, visión artificial e navegación autónoma, 
ofrecendo unha solución avanzada para a automatización de procesos industriais. 

O sistema integra un brazo robótico colaborativo que permite a interacción segura con operarios, posibilitando 
o traballo conxunto en tarefas de manipulación e ensamblaxe. Esta colaboración directa co persoal incrementa a 
versatilidade do robot e amplía o seu rango de aplicacións. 

Unimate está equipado con tecnoloxía de visión 3D, que lle permite localizar con precisión as pezas, identificar 
posicións de traballo e executar operacións de pick and place con gran exactitude. Esta capacidade resulta 
especialmente útil en procesos de carga, descarga e montaxe. 

Ademais, o robot conta cun AGV (vehículo de guiado automático) integrado, que lle proporciona autonomía de 
movemento entre diferentes estacións de traballo, adaptándose dinámicamente aos cambios na contorna 
produtiva. 

A solución complétase con sistemas de navegación autónoma e posicionamento guiado por visión, que garanten 
que o robot se desprace e posiciónese con precisión en cada punto de intervención, minimizando riscos e 
optimizando os tempos de ciclo. 

Todo o sistema foi desenvolvido cumprindo coas normativas de seguridade industrial, o que asegura operacións 
seguras tanto durante os desprazamentos do robot como nas tarefas de manipulación e ensamblaxe. 

Innovación achegada 
Unimate representa unha evolución na automatización industrial ao combinar mobilidade autónoma, robótica 
colaborativa e visión avanzada nunha única solución, o que permite adaptar a produción ás necesidades 
cambiantes das plantas industriais. 
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A súa flexibilidade operativa é un dos principais valores engadidos, xa que o robot pode desprazarse de maneira 
autónoma entre diferentes postos de traballo, optimizando o uso de recursos e adaptándose á variabilidade da 
produción. 

Grazas á integración do AGV co brazo colaborativo, Unimate automatiza tarefas de carga, descarga e 
manipulación de pezas, mellorando o fluxo interno de materiais e reducindo os tempos de espera entre estacións. 

O sistema de visión 3D achega precisión nas operacións de posicionamento e manipulación, asegurando a 
correcta execución de tarefas críticas, como a ensamblaxe de compoñentes e a recollida e colocación de pezas en 
puntos específicos. 

Ademais, esta automatización móbil e flexible contribúe á redución de custos operativos ao minimizar tempos 
de inactividade e mellorar o rendemento global da planta, optimizando así os recursos robóticos en función das 
necesidades reais de produción. 

Con esta proposta, Unimate posiciónase como unha solución pioneira para a automatización de procesos 
loxísticos e produtivos en contornas industriais dinámicas, ofrecendo mobilidade, precisión e adaptabilidade 
como elementos crave para transformar as fábricas cara ao modelo de Industria 4.0. 

 

 

 

 

 

 


	Datos de contacto
	Descrición do proxecto
	Solución e tecnoloxías
	Innovación achegada

