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Unimate Flexible Mobile Robot
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Contacto: Castor Gonzalez

Teléfono: +34 633 075 754

Email: castor.gonzalez@unimaterobotica.com

Web: www.unimaterobotica.com

LinkedIn: www.linkedin.com/company/unimate-robotica

Descripcidn del proyecto

Unimate Flexible Mobile Robot es un sistema robotizado mdvil y flexible que combina robética colaborativa,
vision 3D y tecnologia AGV (vehiculo de guiado automatico), permitiendo que un robot se desplace de forma
auténoma por la planta industrial y opere en diferentes puestos de trabajo con gran precision.

Esta solucion facilita el flujo de piezas en entornos industriales, colaborando de manera segura con los operarios
y realizando tareas como carga, descarga y manipulacion de piezas.

El sistema rompe con la rigidez de las estaciones fijas de trabajo, aportando movilidad y flexibilidad a los
procesos productivos, adaptandose a entornos de trabajo cambiantes.

Solucidn y tecnologfas

Unimate es un robot movil flexible que combina robética colaborativa, visidn artificial y navegacion autéonoma,
ofreciendo una solucidn avanzada para la automatizacidn de procesos industriales.

El sistema integra un brazo robético colaborativo que permite la interaccidn segura con operarios, posibilitando
el trabajo conjunto en tareas de manipulacién y ensamblaje. Esta colaboracién directa con el personal incrementa
la versatilidad del robot y amplia su rango de aplicaciones.

Unimate esta equipado con tecnologia de visién 3D, que le permite localizar con precisién las piezas, identificar
posiciones de trabajo y ejecutar operaciones de pick and place con gran exactitud. Esta capacidad resulta
especialmente Gtil en procesos de carga, descarga y montaje.

Ademds, el robot cuenta con un AGV (vehiculo de guiado automatico) integrado, que le proporciona autonomia
de movimiento entre diferentes estaciones de trabajo, adaptdandose dindmicamente a los cambios en el entorno
productivo.

La solucién se completa con sistemas de navegacion autonoma y posicionamiento guiado por visidon, que
garantizan que el robot se desplace y se posicione con precisién en cada punto de intervencién, minimizando
riesgos y optimizando los tiempos de ciclo.

Todo el sistema ha sido desarrollado cumpliendo con las normativas de seguridad industrial, lo que asegura
operaciones seguras tanto durante los desplazamientos del robot como en las tareas de manipulacién vy
ensamblaje.
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Innovacidn aportada

Unimate representa una evolucion en la automatizacién industrial al combinar movilidad auténoma, robética
colaborativa y vision avanzada en una Unica solucidn, lo que permite adaptar la produccidn a las necesidades
cambiantes de las plantas industriales.

Su flexibilidad operativa es uno de los principales valores afadidos, ya que el robot puede desplazarse de manera
autonoma entre diferentes puestos de trabajo, optimizando el uso de recursos y adaptandose a la variabilidad
de la produccion.

Gracias a la integracion del AGV con el brazo colaborativo, Unimate automatiza tareas de carga, descarga y
manipulacion de piezas, mejorando el flujo interno de materiales y reduciendo los tiempos de espera entre
estaciones.

El sistema de vision 3D aporta precision en las operaciones de posicionamiento y manipulacidn, asegurando la
correcta ejecucion de tareas criticas, como el ensamblaje de componentes y la recogida y colocacién de piezas en
puntos especificos.

Ademas, esta automatizacion movil y flexible contribuye a la reducciéon de costes operativos al minimizar
tiempos de inactividad y mejorar el rendimiento global de la planta, optimizando asi los recursos robéticos en
funcién de las necesidades reales de produccion.

Con esta propuesta, Unimate se posiciona como una solucién pionera para la automatizacién de procesos
logisticos y productivos en entornos industriales dindmicos, ofreciendo movilidad, precisién y adaptabilidad
como elementos clave para transformar las fabricas hacia el modelo de Industria 4.0.
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